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ARASTIRMACILAR OKULDA

Mavi Ekonomi,

denizler icin iyi olan, denizlere dayanan

ekonomik faaliyetleri ifade eder.

Ulkemiz icin hem ekonomik hem c¢evre acisindan acil 6nem verilmesi gereken bir konudur.
Ekonomiye ve ¢evre korumaya katkisi vazgecilmez firsatlar sunar.

Mavi Ekonomi, yillar icinde hizla geliserek diinyada 5,4 milyon istihdam yaratt.
Yilda yaklasik 500 milyar Euro brit katma deger uretti.

Sektor, esas olarak sualti bilimsel faaliyetierindeki bly(k artisla kendinden s6z ettiriyor.
“Mavi Teknoloji ve Bilimsel Dalis” bagliklan altinda gelecek vaat eden yeni alt pazarlarini yaratiyor.

BdyUme ve istihdam firsatlan sunan bilimsel dalis sektorl, Mavi Ekonomi'yi her agidan pozitif etkiliyor.

Bilimsel dalgiclar, saha ¢alismalarinda sualti gorevierini yerine getirmek icin
dalis ekipmani ve tekniklerini kullanan nitelikli bilim insanlandr.

Robotik alanindaki son gelismeler sayesinde bilim insanlan sualt: arastirmalannda
uzaktan kumandali, otonom ve yari otonom robotlar kullaniyor.

HER ASAMASINDA MAVI EKONOMI'YE KATKI SAGLAYACAK ALTYAPIYI OLUSTURMAYA CALISACAK.
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Eda BAHAR
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Egitim Alaninda Kullanilan Robotlar

EMBOA
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2 Dijital becerileri ve fen, teknoloji, muhendislik, sanat ve matematik
bilgisini egitimde kullanilan robotlar araciligiyla okullara getirmek

% Ogrencileri robotik alanina yakinlastirmak ve alanda gelistirmek

2 Robotik setini kullanarak bir robot balik yaratmak ve programlamak,
ogrencileri bu dersler sirasinda kazandiklari teknik becerileri ve
hayal guclerini kullanmaya tesvik etmek
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Robot Balik : RoboFISH

1.Bolum — Teknoloji
e Makine mi? Robot mu?
 Robotbilimi

2. Bolum = Bilim
 RoboFISH ile tanisalim
 Programlama yapalim!
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Robot Balik : RoboFISH

1.Bolum — Teknoloji
e Makine mi? Robot mu?
 Robotbilimi
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Robot Balik : RoboFISH

SORU
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Yalnizca elektrikli bilesenleri kullanarak calisan bir alet.

islerimizi kolaylastirmak icin belli bir diizen icerisinde
birlestirilmis parcalardan olusan bir alet.

Dislinceleri eylemlere donistiiren bir alet.
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Yalnizca elektrikli bilesenleri kullanarak calisan bir alet.

Islerimizi kolaylastirmak icin belli bir diizen icerisinde
birlestirilmis parcalardan olusan bir alet.

Dislinceleri eylemlere donistiiren bir alet.

& ® O
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Amac:
Fani dondurerek hava akimi yaratmak, odayi ferahlatmak

Yapisal elemanlar:

* Fan

« Fani istenilen yukseklikte tutmak icin metal gubuk
« Cubugun dik durmasi icin dairesel bir taban

« Fanin hareketini engellenmemesi igin 1zgara

ACMA / KAPAMA / KONTROL
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Amac:
Tozlar sUpurerek etrafi temizlemek

Yapisal elemanlar:

« Baslik

« Boru ve supurme hortumu

« Toz haznesi

« Tekerlekli Govde ve Dugmeler

ACMA / KAPAMA / KONTROL
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Amac:
Evden okula gitmek

Yapisal elemanlar:
» Direksiyon
 Motor

 Klima
 Tekerlekler

* Yakit depose

ACMA / KAPAMA / KONTROL
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

1. Fan
Odanin sicak olduguna karar verdigimiz zaman acariz.

2. Elektrik Supurgesi
Sadece temizlik yapan kisinin surukledigi yerlere gider.

3. Araba
Engellerden kagmak igin surtcinun yeteneklerine guvenir.
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

Ozerklik: Kendi basina karar vermek,
bagimsizlik

Otomasyon: Onceden belirlenmis bir dizi islemi
otomatik olarak takip eden “kendi kendine
calisabilen” bir makine
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Robot Balik : RoboFISH

Makine nedir?

R

Insanlar ve makineler: S R
()
- Insanlar  cevrelerine uyum saglayarak karar i

-

alabilirler -

[

[
W T
-
3 -
. A
— 0
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- Makineler gevreleri ile sinirli bir etkilesimde bulunur,
kendi baslarina hareket edemezler, insanlar onlar
icin karar alirlar
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Robot Balik

Robot nedir?

Bir robot, cevresine uyum saglayabilen akilli bir
makinedir.

Bir robot, insan mudahalesi olmadan amacini
gerceklestirebilecek sekilde programlanmigtir.

Insanlar robotlari tGretim asamasinda programlar;
calisma sirasinda, robotlar kararlarini kendileri
alirlar.
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Robot Balik : RoboFISH

Robot nedir?

Bir robot, cevresine uyum saglayabilen akilli bir makinedir.

Tipki insanlar gibi, robotlarin ¢gevrelerine uyum saglamalari igin
duyularina ve kaslarina ihtiyaclari vardir:

- Duyular = Sensorler: Robotun gevresini algilamasini saglar.
- Kaslar = Motorlar: Robotun hareket etmesini saglar.

Funded by
the European Union




Robot Balik : RoboFISH

Robot nedir?

Hareket etmek icin robot, sensorlerinden aldigi verilere dayanarak motorlarini hareket ettirmelidir, bu da
gorevlerini verimli ve etkili bir sekilde yerine getirmesini saglar.

Sensor drnekleri Ornekler
v' Ses sens(?r[} G|R|$ C|K|$ v’ LED
v |§|k Sensoru —— RObOt n be nl v Ekran
v Dugme Sensdrlerden u Y Elektronik hareket v" Motor
v' Acl sensorl gelen bilgi bilgisi v" Hoparlor
v" Sicaklik sensori v Zil
OO @
@ DUYULAR 71?( BEYIN KASLAR
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Robot Balik : RoboFISH

Robotbilimi nedir?

Robotlarin tasarimi, programlanmasi ve
gelistirilmesiyle ilgilenir.

Bu, disiplinler arasi bir bilimdir.

Disiplinler arasi: Birden fazla alandan
bilgileri kullanma ihtiyaci.

Robotik, muhendisligin bir dali olmasina
ragmen, hem sosyal bilimler hem de fen
bilimlerinden bircok disiplini birlestirir.

Funded by
the European Union

Enddstriyel
Tasarim

Bilgisayar
Bilimi

Bilissel Bilim

Robotik

Yapay Zeka

/
Fizyoloji

Psikoloji




Robot Balik : RoboFISH

1. Bolum — Teknoloji
e Makine mi? Robot mu?
e Robotbilimi

2. Bolum = Bilim
 RoboFISH ile tanisalim
 Programlama yapalim!
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Robot Balik : RoboFISH

RoboFISH, ilhamini biyolojiden alan balik seklinde bir robot
PaperFISH ise karton kaplamali ve ozellestirilebilir robot kardesi

Blyolojiden esinlenmek: Canli organizmalardan esinlenerek
tasarimlarin yapilmasi, dogal ¢cozumlerin taklit edilmesi

Balik seklinde: Balik gibi suyun iginde hareket edecek sekilde
tasarlanmis balik seklinde ve balik 6zelliklerine sahip bir robot
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Robot Balik : RoboFISH

Motorlu kuyruk ylzgeci
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Robot Balik : RoboFISH

Robotun beyni : Mikrodenetleyici
Minik ekran
Manyetik dugmeler
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Robot Balik : RoboFISH

Robotun beyni : Mikrodenetleyici

Tipki robotlarin duyular yerine sensorlere ve kaslar yerine motorlara sahip olmasi gibi, beyin
yerine de elektronik bir kart kullanilirlar, bu genelde bir mikrodenetleyicidir.

Mikrodenetleyici, gercek zamanli islemleri yonettigi icin
robotun «beyni» olarak kabul edilir. Sensorlerden
gelen veriler igslenir ve motorlar kontrol edilir:

1. Sensorlerden bilgi alir.

2. Bu bilgileri igleyerek ne yapilacagina karar verir.

3. Robotu hareket ettirmek veya diger eylemleri
gerceklestirmek icin motorlara komutlar gonderir.

Funded by
the European Union




Robot Balik : RoboFISH

Robotun beyni : Mikrodenetleyici

RoboFISH'in sirtinda, turuncu bir kutu Uzerinde
kucuk bir ekran gorebilirsiniz.

Bu turuncu kutunun iginde, RoboFISH'in beyni
olan mikrodenetleyici bulunur.

Bu mikrodenetleyici, RoboFISH'in kuyrugunu,
ekranini ve sensorlerini kontrol eder.

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

Peki, bir mikrodenetleyici istedigimizi nasil yapar?
Telepatiyle mi?
Sansla mi1?

Cevap: programlamal
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Robot Balik : RoboFISH

SORU
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Robot Balik : RoboFISH

Programlama nedir?

Tek tekerlekli bisiklet stirerken 7 tane topu havada ¢cevirme becerisidir.

Kavramlari sekiller yoluyla gorsel olarak temsil etme pratigidir.

C Bilgisayarin belirli islemleri yapmasi icin talimatlar yazmaktir.
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Robot Balik : RoboFISH

Programlama nedir?

Tek tekerlekli bisiklet stirerken 7 tane topu havada ¢cevirme becerisidir.

Kavramlari sekiller yoluyla gorsel olarak temsil etme pratigidir.

Bilgisayarin belirli islemleri yapmasi icin talimatlar yazmaktir.

& ([
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Robot Balik : RoboFISH

Programlama nedir?

Programlama, bir bilgisayarin belirli iglemleri gerceklestirmesi icin kesin ve sirali komutlar
olusturma surecidir.

Bu komutlar, cihazin davranisini yonlendirir ve belirli eylemlerin nasil gerceklestirilecegini
belirler. Bu komutlar, bir programlama dili kullanilarak yazilir,

— ﬁ T ..ve daha
— bircoklari!
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Robot Balik : RoboFISH

Panik yapmayin :)

H
={}; (e){ t=_[el={};
—————§ =yl - : :
Lt &&‘i&g'fgg‘g““;‘}i‘;;{r e ' Metinsel programlama genellikle bir
()1 u=[1, },disable: programlama dilinde uzmanlasmis kisiler
= r:{é,)c;te: i Y ( i1 ATamyss tarafindan yapilir. Anlamak zordur cunkl baska
omise) 7e. (). (n.resolve). (n.re bir dilde konusmak gibidir, ancak metinsel
g
( (){n=s},tl1%e] [2].disable, t[2] [2]. programlama kullanmak, karmasik problemler
,n=h. ( ) oI, |==p| 3y ) ’
(r):r>t:t++)n[t]&&b. 't cozmemize olanak tanir.

)[@],r. .cssText=
( )),hrefNormalizes
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Robot Balik : RoboFISH

Gorsel Programlama

Gorsel programlama, diyagramlar veya grafik bloklar gibi
gorsel temsilciler kullanarak yazilim olusturmaktir.
Genellikle programlama kavramlarini yeni baslayanlara LR T i
tanitmak icin kullantlir. o st s oo 89

(RTINS wrke servo ange WY ¢ o]
(TEIETTNORD wite serva sne: WY o ol

Gorsel programlama ¢gok daha basittir. = orn o TP e s o

do -~ Set Sasen backgroundCoke

(TEITIITIRORE witle servo angke o ol

Bloklarn kullanarak ve biraraya getirerek, bir yapboz
gibi programlar olusturmamiza olanak tanir.

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

Algoritma nedir?  Lamba casmyor

Problemi gcozmek icin kullandigimiz komutlar.

Lambanin

fisi taki mi? T ]

Bir algoritma, sonuca ulagsmak igin yerine
getirilmesi gereken sinirli bir komut dizisidir.

Ampul

patlak mi? > Ampuld deﬂistir]

Her gun fark etmeden bir suru algoritma
tasarliyoruz.

Ef&l'li bir lamba El.ﬂ
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Robot Balik : RoboFISH

SORU

Sl Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

A'dan B'ye gitmek i¢in sekilde hangi adimlari atmak gerekir?

Algoritmanizin her adiminda su se¢enekler
arasinda secim yapabilirsiniz:

« lleri/geri gitmek
« Saga/sola donmek

Funded by
the European Union



Robot Balik : RoboFISH

A'dan B'ye gitmek i¢in sekilde hangi adimlari atmak gerekir?

Funded by
the European Union

oOghwWNE

BASLA

1 kare ileri git
1 kare ileri git
Saga don

1 kare ileri git
1 kare ileri git

7. 1 Kkare ileri git
8. 1 kare ileri git
9. Sola don

10. 1 kare ileri git
11. BITIR



Robot Balik : RoboFISH

Programimi nerede olusturabilirim?
o oo S TR—c RoboFISH'e istedigim komutlari nasil

B S soong e cay B
TS we e s o ol

R verebilirim?

o oo YN T e ke 00 T

= ————————————————————————————————————————————
Entegre Gelistirme Ortami (IDE)

Entegre Gelistirme Ortami (IDE), program gelistirme icin tasarlanmig bir yazilimdir.
Cok kullanishidir cinkt program gelistirme icin gerekli araclari tek bir grafik kullanici arabiriminde bir araya getirir. Hem
metin tabanl kod geligtirme hem de gorsel dillerde yazilmis programlarin geligtiriimesi i¢in kullanilir.
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Robot Balik : RoboFISH

Programlama

Robotu programlamak igin UIElow gelistirme ortamini (© M5Stack) kullaniyoruz. UIFlow, farkl
komutlari temsil eden renkli bloklari kullanarak programlari gorsel bir sekilde olusturmamizi

saglar, tipki bir yapboz yapmak gibi.

Amdeanr QOEAR=S
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https://flow.m5stack.com/#video

Robot Balik : RoboFISH

Kurulum

1) https://flow.m5stack.com/ baglantisina tikliyoruz
2) UlFlow 1.0'1 se¢ip "Confirm" tusuna tikliyoruz
3) Gelen ekranda "Skip" tusuna tikliyoruz

Amldeanr» COBAEARE
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https://flow.m5stack.com/

Robot Balik : RoboFISH

Kurulum

Simdi baligimizi kodlamak i¢in gereken bloklari eklememiz gerekiyor:

1)

2)
3)
4)
5)
6)

https://www.ancybernetics.it/en/quizzo-3/ baglantisina tiklayip sayfanin altinda
Download Demo & Blocks'a tikliyoruz

Guizzo.zip dosyasini Masausti'ne kaydediyoruz Download
Zip dosyasina sag tiklayip "Buraya cikart" secenegini seciyoruz
UlFlow arayuzunden en alttaki "Custom” dugmesine tikliyoruz
Sagda acilan menuden "Open *.m35b file" secgiyoruz (Ustten ikinci)

Acilan pencerede sirasiyla Masaustt > Guizzo > Custom Blocks secgerek
"Guizzo_v4.m5b" isimli dosyaya ulasiyoruz ve onu secip "A¢" dugmesine tikliyoruz

Artik baligimizi programlamaya haziriz!

Funded by
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https://www.ancybernetics.it/en/guizzo-3/

Robot Balik : RoboFISH

Gorsel Programlama Arayuzu

CRECEENA0» =

IDE bolumleri:

« Kodlama alani

« Kodlama bloklari
« Ul Yoneticisi

* Birimler ve HAT
 Ust Cubuk

« Alt Cubuk

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

Gorsel Programlama Arayuzu

Komut Bloklari Olay Bloklari Dongu Bloklari

Event

¢ @]
N ...
o

i
k» Hardwares

» loTCloud

Remote+

L. EzData

Set Screen backgroundColor

87 UPPER CASE - I

n
1> MediaTrans
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Robot Balik : RoboFISH

Gorsel Programlama Arayuzu

«Olay» blogu nedir?

Bir olay, eylemleri tetiklemek igin kullanabilecegimiz bir seydir.
aaE rensad Ornegin, bir digmeye basmak bir olaydir.

Ornek
“A” dligmesine basildiginda, 1s1k yanar.

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

Gorsel Programlama Arayuzu

«Gecikme» nedir?

Gecikme, programi kisa bir stre duraklatmak gibidir. Bir gey
yapmadan once 10'a kadar saymak gibidir.

Ornek
LED'i 1 saniye boyunca acariz, sonra kapatiriz..

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

RoboFISH'I agmadan programlamak

| cmom imkansizdir!
CTRITTED v s e W o o) —
Clmnmmﬂl;n : -
: ,A.ﬁ,,i‘;.:‘;““a o= . Bu, uyuyan biriyle konugsmaya ¢alismak
f;i;f—-wﬂ-"ﬂ gibidir - sizi duymazlar ve yanit

L cconos L)
- com oo e alamazsiniz.

PO S —————

rat benae 8 TLASELAE « BT |
et Seme 0 - BERUERE 0 TR ¢ |
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Robot Balik : RoboFISH

Hazirlan Uyan Uyu
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Robot Balik : RoboFISH

~ guizzo_setup
1

Amac: Robotu hareket icin hazirlar.

Kullanim: Bu blogu her zaman sari
“setup” blogunun hemen altina
yerlestirin.

: Bu blok, kodunuzun en
basinda yalnizca bir kez kullanilir ve
robotu ayarlamak igin kullanilir.
Robotu yizmeye baslamaya
hazirlamak gibidir.

Funded by
the European Union

gdizzo_wakeup

Amac: Robotun motorunu etkinlestirir.

Kullanim: Bu blogu her zaman
herhangi bir hareket blogunun Ustline
yerlegtirin.

: Bu blok robotu "uyandirir"
ve hareket etmeye hazir hale getirir.
Bu, robotu ylzmeye baslamadan
once uyandirmak gibidir.

3

Amac: Robotu uyku moduna gegirir.

Kullanim: Bu blogu her zaman bir
hareket dizisinin altina yerlestirin.

: Bu blok robotu "uykuya
gegirir' ve robotun yuzmedigi
zamanlarda enerji tasarrufuna
yardimci olur.



Robot Balik : RoboFISH

Dikkat! Dikkat!

Robot baligi programlarken mutlaka sunlari
yapmalisiniz;

(1) Arayuzde gordugunuz “setup” blogunun altina
“guizzo_setup” isimli blogu yerlestirmeniz gerekiyor.

(2) Baligi hareket ettirmek i¢in kullanacaginiz
bloklardan once “guizzo_wakeup” blogunu eklemeniz,
hareketi tamamlandiktan sonra da “guizzo_sleep”
blogunu yerlestirmeniz gerekiyor.

Funded by
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| guizzo;setup

wasPressed

'guiizo_wakeup

move forward

| guizzo sleep 7
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Robot Balik : RoboFISH

Robotun uzerinde bulunan
LED lambayi acip kapatmak
iIcin gereken programi yazalim

Funded by
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Robot Balik : RoboFISH

Haydi programi ga||§t”-a||m! Program ve PaperFISH hazir oldugunda, gelistirme
ortaminin sag alt kogsesindeki "Caligtir” dugmesine

tiklayarak kodunuzu PaperFISH Uzerinde calistirin.

aic o oo RN T e e 00
L R el ]

TN we sene we MY ¢ iR
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Robot Balik : RoboFISH

Simdi test etme zamani!

AL

Harika ig!
Programlama gorevini
tamamladiniz.

Funded by
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Kodunuzu Test Edin
Robotun nasil tepki verdigini
gorun.

®
s

Birlikte Calisin
Takimdaki herkesin bir rolu
var.

Zorluklan Kucaklayin
Hatalar 6grenmenin ve
gelismenin bir pargasidir.
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Robot Balik : RoboFISH

' guizzo_setup

| guizzo wakeup

Robotun kuyrugunu hareket
ettirmek icin gereken kodu
yazalim

' move_right
move_left

guizzo_sleep
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Robot Balik : RoboFISH

" Robotun sirtindaki ekranda geometrik
sekiller kullanarak bir yuz olusturalim. A
dugmesine basildiginda, LED bir saniye
boyunca yansin ve ekrandaki renkler
degissin. Ayni seyi B dugmesine
basildiginda da yapalim, ama farkli
renklerle.
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Robot Balik : RoboFISH

I Event
Ppu

! > Hardware

' ¥ Units wasPressed

» Stamps

> C-HAT

» loTCloud

Remole+

ﬂ EzData
Units Hat Stamps

+

> MediaTrans

JX.| Variables

E_]—Z' Math

I@ Loops
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Robot Balik : RoboFISH

Deniz Kirliligi ve Surdurulebilirlik

Deniz kirliligine ¢esitli kaynaklardan gelen kimyasal kirlenme ve ¢opler sebep olur

Endustriyel atik su Tarimsal atik su Plastik atik

Funded by
the European Union




Robot Balik : RoboFISH

Deniz Kirliligi ve Surdurulebilirlik
Bu kirlilik birgok sonuca yol acar, bunlar arasinda:

A& A Habitat bozulmasi, yaban hayati igin toksik olan alglerin
&  biiyimesini tesvik eder

'{'9 Biyocesitlilik icin tehditler

Insanlar icin saglik riskleri, clinki insanlar mikroplastikler
ve bunlara bagli toksinler iceren deniz Urunlerini
tuketebilirler
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Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu kirlilikten kacalim!

RoboFISH bir robottur ve isini yapabilmesi icin su Uzerindeki ¢esitli engelleri, ornegin plastik
adalari agsmasi gerekmektedir. RoboFISH bu adalarda sikigabilir. Bu adalar, okyanus akintilarinin

birlesim noktalarinda olusan buyuk ¢oplerin birikimleridir.

ETKILER

Deniz canlilarina zarar;
Gida zincirinin kirlenmesi;
Kimyasal kirlilik.

NEDENLER
Cop dokumu;
Deniz aktiviteleri:
Plastiklerin dayaniklihgi.

N\
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Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu kirlilikten kacalim!

Robot baligi baslangi¢c noktasindan hedefe kadar yonlendirelim,
plastik adalardan ve atiklardan kacalim!

Funded by
the European Union




Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu kirlilikten kacalim!

Haritada |-den |- ya gitmek icin hangi adimlar gereklidir?

- Baslangic
@R |
-] Hedef
Plastik atik
0
Plastik ada
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Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu kirlilikten kacalim!

Robot balik, ylzgeclerini sallayarak

Plastik atik — plastik atiklarla dolu karelerden gecebilir
ve yolu temizleyebilir.

Plastik adalar tamamen gecilmezdir,

Plastik ada —yani robot balik bu karelerden
gecemez.
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Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu Kkirlilikten kacalim!

Robotun hareketlerini kontrol etmek igin asagidaki bloklari kullanacagiz:

move_ forward
Robotun ileri yUzmesini saglar. Bu blok, robotun belirlenen kare sayisi kadar

ileri gitmesini saglar. " move _forward (1)
move_right |
Robotun saga dénmesini saglar. Bu blok, robotun ayni karede kalirken saga move_right [Z}

donmesini saglar.

move _left (i)

move_left
Robotun sola donmesini saglar. Bu blok, robotun ayni karede kalirken sola

donmesini saglar.
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Robot Balik : RoboFISH

Plastik adasinin olusturdugu Kkirlilikten kacalim!

A wasPressed
- Baslangic guizzo_setup
* |- guizzo wakeup
o Hedef move forward 3

move_right [§§

move _forward
move left
move_right

o Plastik ada move _left

move zZero

Plastik atik

P

move forward @3

guizzo_sleep
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Robot Balik : RoboFISH

European

Commission
1 Y 1

Funded by the European Union.

ScienceinBlue Avrupa Birligi tarafindan finanse edilmektedir. Ancak ifade edilen gorus ve fikirler yalnizca
yazarlara aittir ve Avrupa Birligi'nin veya European Research Executive Agency (REA)'nin goruslerini
yansitmayabilir. Bunlardan ne Avrupa Birligi ne de hibeyi veren REA sorumlu tutulamaz.
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WHEN SCIENTIST GO UNDER THE WATER

scienceinblue.eu
Tesekkur ederiz

Bizi sosyal medyada takip edin!

O ®© 0O ©
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