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WHEN SCIENTISTS GO UNDER THE WATER
BILIM INSANLARI SUYUN ALTINA INDIGINDE
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RESEARCHERS AT SCHOOLS

7 Bolgede
140 Okulda




RESEARCHERS AT SCHOOLS

Mavi Ekonomi,

denizler icin iyi olan, denizlere dayanan

ekonomik faaliyetleri ifade eder.

Ulkemiz icin hem ekonomik hem c¢evre acisindan acil 6nem verilmesi gereken bir konudur.
Ekonomiye ve ¢evre korumaya katkisi vazgecilmez firsatlar sunar.

Mavi Ekonomi, yillar icinde hizla geliserek diinyada 5,4 milyon istihdam yaratt.
Yilda yaklasik 500 milyar Euro brit katma deger uretti.

Sektor, esas olarak sualti bilimsel faaliyetierindeki bly(k artisla kendinden s6z ettiriyor.
“Mavi Teknoloji ve Bilimsel Dalis” bagliklan altinda gelecek vaat eden yeni alt pazarlarini yaratiyor.

BdyUme ve istihdam firsatlan sunan bilimsel dalis sektorl, Mavi Ekonomi'yi her agidan pozitif etkiliyor.

Bilimsel dalgiclar, saha ¢alismalarinda sualti gorevierini yerine getirmek icin
dalis ekipmani ve tekniklerini kullanan nitelikli bilim insanlandr.

Robotik alanindaki son gelismeler sayesinde bilim insanlan sualt: arastirmalannda
uzaktan kumandali, otonom ve yari otonom robotlar kullaniyor.

HER ASAMASINDA MAVI EKONOMI'YE KATKI SAGLAYACAK ALTYAPIYI OLUSTURMAYA CALISACAK.
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1. Sailfish
(Istiophorus platypterus)

110 km/h
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2. Striped Marlin (Kajikia audax)
80 km/h
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3. Wahoo Fish
(Acanthocybium solandri)
78 km/h
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Cheetah
108 km/h
120 km/h
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»Jacques Cousteau ve Emile Gagnan
1943
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QUESTIONS




UNDERWATER COMMUNICATION
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WBLS®
An UNDERWATER SCOOTER equipped with payloads and ‘K
managed through an underwater tablet with a high- —— | v

[ Dombese | P
. e (Wt T
performance motherboard; T i | -

Burtaos Parmonat Computer

| Mision Mange Apo |

An UNDERWATER TABLET featuring applications and cameras
for inspection, navigation, and mission planning;

A DIVER POSITIONING SYSTEM based on the USBL method;

- USBL Transceiver

UW Scooter

Wearable BREATHING, HEART RATE, AND GLUCOSE
MONITORING devices to track the diver's health;

An ACOUSTIC MODEM supporting USBL positioning and
communication channels to transmit location and diver
health data to the surface.
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Funded by the European Union.

ScienceinBlue Avrupa Birligi tarafindan finanse edilmektedir. Ancak ifade edilen gorus ve fikirler yalnizca
yazarlara aittir ve Avrupa Birligi'nin veya European Research Executive Agency (REA)'nin goruslerini
yansitmayabilir. Bunlardan ne Avrupa Birligi ne de hibeyi veren REA sorumlu tutulamaz.
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scienceinblue.eu
Thank youl!

Follow us on social media!
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